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Esfe contrato estd erientado, fundamentalmenté, a ld c0ntinuaci6n

de otro enterior denominddo "Reolizacién de explofbc;ones de cartogra'

fig tembtica®. Ademas de Llos uspectos curtagruflcuo, en e¢te caso,  se

1nclu1ran algunas explotaciones destinadas @ me jorar el contenldo de *

- los, archivos demogréficos de la base de datos.

Estas explotaciones sobre archivos demogréficos han requerido un
buen volumen de proceso aunque sin especiacl complejidad yo que de he

cho se han vuelto a procesar lcs cadenas que se hobian utilizado para

"la creucidn de lDu archivos de Padrones de Poblacidn, con lloerus modl

ficuciones. Los resultados se hullan, légicamente, en cinta nagnetlcq.

El cumplimiente del -contrato en sus distintos puntos se ha efec—

tuado como sigue;

l°) Depurac;én del ciclo fumllxur de los Pudrones de Poblocién -del

' Area Metr0polltcnu de Barcelona. - S - S

Se han eliminodo todos los casos insuficientemente definidos ante-

riormente llegdndose a la siguiente clasificacién:

Cédigo de cicle N Condiciones

1. : ' Si-la media de edad de los hijos estd en-
tre Oy 7 o la edad del cubeza de familio

es menor o iguol gue 30
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Cédigo de ciclo:

2.

. - :
- Condiciones T

Si edod medic de los hl]OS de 8 a 16
[°] edud del padre de 31 a 40 _
i edad medic de los hijos de 17 a 21‘

Eledqd del pad;e de 41 a 50

$i edad media de los hijos mayor de 21
o edad del padre mayor de 51 -

Si no constn ni la edad de’ los hl]OS -

ni lo edad del padre

22) Perfeccionamiento de lus categorios socioprofesionales en el

archivo de les Padrones de Poblacidn.

La modificacion efectuads consiste en reformular la composicién-

:interna de los grondes grupos de categorios profesionules enfocéndo-

los desde un punto de vista de stotus socioprofesional. Los combios

han sido-(4):

a) - DlVlS i6n del QPtlgUO grupo primero en

- grupo 1 que engloba lus cotegorias 20,21,40, 50 del INE

- grupo 2 que engloba las categories 41,51,60 del INE

b} El antiguo grupo 2 pusa @ ser el grupo 3

), Los grupos 4 vy 5 antiguos se engloban en el nuevo grupo 4

d) Los antiguos grupos 6, 7/ y 8 pusan o ser los nuevos grupos

5, 6 y 7 respectivamente.

(¥) Cédigos CIBC elaborados para sl Ares Mstropolitena de Barcelony
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Con estos criterios se ha modificado el untzguc archivo en cinto

' mqgnetlcq que queda dep051tudo en el C.I.D. C,;

'39) Cfuce de las huestraé del é% del archivo del Censo de'Pobla-

cién y el de Movilidad Residencia-Trabajo.:

El cruce ha sido realizado a través de los siguientes identifica-

dores: .

Municipio

N

Distrito Censal =

Seccidn Censal

Vivienda -

N¢ de orden de persbnd dentro de la vivienda

Se hon fechuzado todos aquellos registros de uno u otro archivo de

:impqsible empare jamiento.
42) Explotaciones de cartografia tematica

Aparte de lo continuacién de la utilizocidn del IMMAP (véase con-
trato de "Explotuciﬁnes de Cartografia Temética") se hdn iniciado png
bas con nuevos.sistemas més compleios. Puesto gque este'cuarto puntc es.
el de moyor peso dentro del controic se-efectla a continuacién una més

- amplio explicacién del mismo.
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2.~ Situacidn actual de los sistemas de cartogrofia automdtica.

En lﬁ actualidad los_sistémcs'automé?icos de cartografic se desa-
rrollan fundamentqlmenté en dos direcciones: lu'bartografiq-dibujo"
llgadq prlorlturlomente a las meses trazedoras y la cortografic temd-

tica, llgada prioritariomente o las sulidos medionte 1mpresora de or-
denador. Asi como el dlijo cartogrdifico solo puede hacerse medlante
mesa avtomdtica de dibufo,.la ccr%ooraaia temética puede reallzurse
medicnte-cudlquier dispositivo que permita efectuor sombreados. Como
ya se ha sefialado los objeiwvoa del contruto presente eston enfocados
pr1n01palmonte a lu car%ografla tenthca Y, dentro de ella, a lg uti-
lizacidén de la impresora de ordenador. ﬁctualmente, con el répido de-
sarrollo de los sistemos de 1nform0010nlpara la planlflca01on, este
fipo de ca:togroffc temética ha recibido un notable iméblSo: en efec-
to, se considera parte esencial de lus aplicaciones finales de todo
sistema de informacién para el p;qnéamiento'la realizacidn de cartogro-

fig de este tipo.

Con ello se han desarrollado un buen némero de sistemas que, - en

llﬂeas generales, convergen a los siguientes tlpos de mapificacidn:

l- A partir de-areqs'predefinidas

2- A partir de puntos geogréficos.
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3.- Cartografiog temdtica g partir de areas.

Es aquella que se oriento al sombreado de zonas geogrdficas cuyo
contorno ha sido definido previamente. Se entiende aqui por definicidn,
la descripcidn mediante un archivo informético de los limites de las

subzonas o mapificar. Esto descripcién puede ser de dos tipos:

_a) Exhaustiva

b) Mediante un nimero limitado de puntos.

El primer caso es aquel en que se describen todos los puntos del
contorno explicitamente. Légicamente se utiliza para la mopificacién
de areas irregulares ya que en las oreas regulares es suficiente dar

un nimero limitado de puntos y un algoritmo que calcule los demas.

Este Gltimo seria el caso b);_él cual pﬁede.corresponder u.areas
regulares o o areas irregulares. Ejemplo limite de area regular des-
crita mediante un nimero limitado de puntosAes el cuadrado de ung.md-'
1la. En efecto: en éste cqs6 es suficiente dar las coordenqdc$ de un
“vertice y, dado un tamafio conocido'de malla, calcular los lados de

cada cuadrado.

Un caso intermedio dentro-del tipo b) seria’ la descripcidn del con-
torno mediante vn ndmero limitado de puntos;.y el célculo de las rec-

tas correspondientes a pares de puntos consecutivos.

ELl primer tipo de mapas femétlcos medlcnte descr1p016n ethUaflva

cerresponde a Ios que el CIﬂC realiza normalmente con su programa
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IMMAP. Los mapqs'de mdlld cuadrada pueden reclizarse por dis{intds pro-
cedimientos siendo el més comin el sistema GRIDS elaborado pdr el Bu-
‘reau of the Census de los E.E.U.U. . Finolmente las mapas. realizados
en base a un némero limitado de puntds del coﬁfqrno son los gue suelen
realizarse con sistemas.cqmo_ei-SYMAP en sy variante de vconformant

maps™.
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4.- Cdrtografia»temética a partiride puntos.

Es la que se recllza [ partlr de valores adjudlcudos a determlnd—.
' dos puntos de los que se ¢onocen las coordenqdas. Queda exclu;do de |
~este. tlpo la rea112001on de mquflcQCLOn a partlr de puntOS que son

| el vértice de un cuadrado de malla ya que en este caso dicho vertlce.

- representa, de hecho, un area.

Los ejemplos més tipicos de este tlpo de map1f100016n son lds va-

rlqntes del sistema SYMAP denominadas "contour maps" (o mapcs-de iso-

LY

lineas) y "proximal maps" (o mopas de proximidad).

-
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5.- Sistemas puestos a punto por el CIDC.

Con vistas a la continuacién de los trabajos de pqrtpgrafia te~
matica contemplados en este contrato, el CIDC ha estudiado los sis—
temas més iddreos disponibles actualmente y los ha puesto @ punto

pora su utilizacidn,

Estos, 51stemqs son, apcrte del IMMAP del CIDC que ha seguzdo yti-
llzundose, el sistema GRIDS del Bureau of the Census y el 51stemo ‘
SYMAP de la Universidad de Harvard. De uno y otro sistemas se efectuq
¢ continuacidn una breve‘descr1p01én y finalmente se expone sus pun-

~tos de contacto cbn_el sistema IMMAP del CIDC. Asimismo se incluyen
muestras de las salidas obtenidas. Légicamente, por-no existir'inforr-
-_mac16n a nivel de malla cuadrada en el Area Metropolitang, las pruc—

‘bas del 51$tema GRIDS se han efectuqdo sobre areas teérlcas.
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6.~ Descripciﬁn del ‘sistema GRIDS

Fué disefiado y. escrito por el personal del Census Use.Stddy (U.5.A.)
con el fin de proporcionar un sistema de map;f;cucxon, medlante ordeno-
dor, flexible y facml de monejar. el cual puede ser utlllzudo por pro-

gromadores o no.

Puede ser ejecutado en una mdquina tan pequefio como la IBM sistema-

360, modelb 30, con 32 Bytes de dlmacenamiento.

El sistema GRIDS facilita tres_tip6$ de mubus:

a) Mapos'dé:snmbfeudo (Shaded maps), en los cuales los-simbolos 
impresos varian con el valor de la variable a mapificar. Por ejemplb '
simbolos més oscuros para los valores més altos. N

b) Mapas de den51dades (Densxty maps), donde el nimero de s;mbolos
impresos varia con el valor de la varioble. Por e]emplo un simbolo cao-
‘da cien unidades. |

c) Mﬁpas de valores.(leue maps)? en los cuoles se imprime el p;g_

pio valor de la varicble.

La entrada de GRIDS consiste gemerclmente en unu o mids variables
pard ser'mapificadug y .un par de coordenadas (x, y) asociaécs con cada
uﬁo de los conjuntos de datos. Los coordencdas determinan la localiza
cién de los volores dudo en los mapus,'LG unidad de resolucién més
finag para el GRIDS es el cuadrﬁdo de ung malla rectongulor, que puede

oscilar entre wn caracter de impresora y un méximo de 55 por 55.
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EL sistema GRIDS produce les mepas por divisidn del dreo a mapi-

flcur en.una malle rectangulor.

. Cualquier manipulacién con los-vdldres de los datos o las-cborden
nadas, que el usuario desee redlizur, ha de efectuarse en el momen%@
?nlque el GRIDS lee el fichero de datos paia ser mdpifidddo; Uﬁ'lén-.
gﬁoje especial de prggrdmacién, denominado MAPTRAN, puéae ser compila
do y ejecutodo por el sistems GRIDS, el cual es muy'simpie y no nece-
sita conocimientos de programucidn de oxdenadores por parte del usva~
rio. Mediante este lenguaje se pueden manlpulcr los datos de entrada,
perm;tlendo operuc10nes de célculo, de movimiento de datos y de légi

" ca. Después de hober realizado todas las man1puluc1ones con los datos
de entrqda, el sistema verifico lus coordenadas con el_fin de compro-
bar Si ée.encuentrun dentro de la zéna ¢ mapificar, de ser asi se haee
el cémputo de los nimeros de celda horizontul y-vertical; todos los
Qalores que caen dentro de lo misma celda son uchuludos'y los mapas

obtenidos reflejan él7resultado de esta acumulacién.

No hay ninguna limitacidén en cuanto al nimero de régistros del
archivo de datos de entroda y la malla réctdngular'puede_cubrir cual
quier drea a mapificar, con la Gnica limitacidn de que el mUps nNo pue
de exceder de seis hojus de impresora de ordenaddr de anchura. Sin
embargo no existe limitocidn en cuanto al nimero de hojas verticales que
pueda ocupar, puede realizarse hasta un fotal de cince mapas diferentes

pbr cada pcsada, leyendo una sola vez el fichero de datos.
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El usuario especifica el tipo'dg mopug, el fﬁ:muto'de los datos,

-lulesculu del mapa, etc. a través de un lenguaje de pulabras clave,
en lugar de entror los datos en forma codificeda. Este sistema faci~
lita la labor de preparacién y proporciona al usuario una sencilla
&ocumentucién. Un sistema de diagnéstico de edicién se incluye en la
légica del programo, todas aquellas entradas invéiidué,'dupiicudas U

* olvidadas son registrudus,wimprimiéndose_el ménsaie de aviso'cqrrespoi
diente. El programa verifice todes las taxrjetas de control, no dete-
niéndoss una vez detectado el primer error. Gron nimero de espeéifi{f'
caciones de control son asumidas pdr defecto, uutométiéumente, por*él

sistema.
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/= Descripcidn del-sistemu SYMAP

El sistema SYMAP esté escrito em Fortran IV niQel G. El programa
fuente consta, aproxlmadumente, de cinco mil tarjetas, vtilizando al-
rededor de 200 Kbytes de almacenamlento y se suministra para Func;onar
bajo el Sistema Operative. El concepto y modelo matemutlco parc el
programu SYMAP fue desarrcllado por el profe;or Howard T. Flsher en el

_Nogthwester Technological Institute_(U.S.A.),

SYMAP es un programe pora producir mopas, los cuales describen;
cualitativa y cuantitativamente, informacién distribuido espacialmen-
te. Combinaciones de caracteres standard de la impresora, son utiliza
dos pare lograr una escola de tonos érises,_que cubren desde el blanco

hasta el negro, los cuales se corresponden con el valor de los datos.

Segiin especifique el usuario pueden producirse uno o més de los

tres mapas bdsicos sigvientes:

‘a) Mapes de.isolineus (Contour hups), estd basado en el uso-de
isolineds,_lus cuales representan un valor uniforme a l§ largo de su
recorrido. El mupa de isolineas consiste en un conjunto de curvas
‘cerradas, conocidas como lineas de nivel las cuales unen todosllos
puntos que tienen el mismo valor numérico. Entre dos lineas de nivel
se supone una variucién continua en el valor de la veriable o mapifi
car, Lo superficie se genera por interpolocién entre.los valores de
los puntos dato, que son los puntos geogrdficos para los cuules se
conoce el valor gue toma la variable a.hupificar, las isolineas se

dibujon entonces en esto superficie interpolada.
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b) Mapas de pr0x1m1dud (Prox1mql mqps), es%un basados en el uso de
los puntos dato, el mopa de proximidad es bastante similer, en uparlen
cia, @ ‘los mopas temdticos, sin embargo, las unidades espacicles estén
definides'segﬂn sU proximidqd a los vecinos puntos de informacidn
(dqta points)f Se asumen fronteras o lo largo de la linea en la cual

los valores combian y se oplico el criterio de los mapos teméticos.:

Para obtener cualquiera de los tres tipos de mapaé desc:itos ante-
riormente, se debe de preporar un.lote de tafjetus perfofadqs, como
entrada de dotos. Este lote consiste en un nlmero determinedo de .
"puckages” -cada uvno de los cuales cubre una gamo especifica de infor-

macidn.

IEl Labofdtﬁry for Computer Grophics Harvard University, suministra
lGS'hojds ya imbresas para realizor lo codificacién de ios distintos
packages. El "mep package® especificd un titulo para la identificacién
de cada uno.de los mapas, qﬁe'se obtienen en unu'mismﬁ pasoda. Indica

- al. ordenodor las opciones necesdrias porc la reolizacién de caeda mapa,
la disponibiiidad de éstas opciones es una de las cérﬁcteristicas mds

importantes del progruma SYMAP.

Las opciones més importantes son las siguientes:
a) Dimensiones, especifice las dlmen51ones rectqngulares del érec
en estudlo, expresudas en pulgedas.
b) Escole, proporciona @l ordenudor la escala del mopa o imprimir,
o bien, que imprima uno porcidn del dreo en estudio o la escale original

c) Nomero de tremus, se utilizo pare indicar el nomero de niveles
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o intervalos de clase,’ en los que se ha de dividir el conjunto de valo-

res de los datos de entrudd.

d) Texto, se utiliza pora suministrar informacidén suplementoriw

El némero de opciones permitidas en “mgp.packqge" asciende G cuo-
renta. l.as tdrjétas de cnntorno‘describen el 1imite exterior del drea
en estudio, por especificacién de lus coordenudas de los vértiées;'El
package de barreras se utiliza para especificar cuelquier borrera o
ia inférpolacién:cntre los puntos dato, con el fin de reflejor el efec
to de un obstdculo, tol como rios, trozados de ferrccarril, limites
provincioles, etc. Las barreras pueden ser permeables, cuando restfig
gen lo interpolacidén, e impermeables cuando no lu'permiteh; EL paékqge
de coordencdas de puntos indice la locelizacién de dquellbs puntos,-,

o zonas, pora los cuales se conoce el valor de la varisble o mapificar.
: E
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'8.7 Critica comparativa de los sisfemqs GRIDS y SYMAP.

GRIDS es un sistema especialmente odecuado cuando se trata de
mapificar zonas que puedeﬁ asimilorse a vna mallg rectangulqr; o -
sobre la que pueﬂq superponerse ‘dicha malla. Cabe destapai su rela-
tiva sencillez de manejo para usuarios desconocedores de pfogrqmaéién,
qsi como la facilidad con gue pueden manipularse los datos de entra-

da medionte el lenguaje MAPTRAN.

El sistema GRIDS presen}u el inconveniente de que se han de dar

las coordenadas de cada reticula de la malla y la informocién asocia-

da a la mismg, en lo mayoria de los casos dicha informacién suele co-

nocerse a un nivel de agregacidn superior, tal como seccidn o dis—

" trito censol, municipio, comarca etc. por lo que el mapa resultante

no. refleja exactamente la realidad. La manipulacidn de datos que su-
pone el célculo de los coordenadas “impresofa“ de cada una de las cel-
das y lao dgregacién de los datos a nivel de malla, hacen:del GRIDS.

un progroma relativcmenfe lento, gue dificilmente puede resultor ren-
table g l@s'centras»de céléulb. En la realizacidn aelcihco mdb@s, de
un tamofio de cuatro hojus de impresora, se invirtié una hora en un

ordenador IBM sistemu 360, modelo 40.

El SYMAP es el sistema ideal para realizar ‘estudios de la distri-
bucidn de una variable en un drea determinade, pudiendo observar co-
mo afectan , a la distribucién, la existencia de ciertas barreras v
obstéculos. Debido al sistema de inferpolqdiones que utiliza, no es
necesario cbnpcer el valor que'qdopfa las voriables en la totelidad
de las zonas ¢ puntos geogrdficos. En algunos casos con cuatre ¢ cin

co valores es suficiente. .
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. Dada la gran cqntidqd de opciones que permite, resultq”céﬁpleja
- la codificacidn de todos los pqrémetros necesarios para la obtencidn .
de los mapas, por otra porte es necesarlo el conocxnlento y 51qn1F1—_1
. oado de los variables o mopificor, con el fin de poder determlnur en
que forma las afectan los harreras (Flscules, politicus, sociales,
fisicas etc. ) y asi estlmar el grado de permanencic de las mlsmcs..
Todo esto hace que la vtilizacidn del SYMAP quede restrlnglda a Un
personal muy especializado, 31endo por regla general los propios.-
' tecn;cos quienes se encarguen de la codificocidn y puesta o punlo_dé
los distintos packages. | -

Debido a las interpolaciones que ‘eFe::*:uca_f asi ¢omﬁ'd_la compleji~
dad del modelo matemdtico, resultﬁ un'progrqma demasiado leﬁto1pa£q
su uso comercial, por otra parte los requerimientbé de memoria (éobre:
los ZOO.Kbytes) y el tener que operor bajo el Sistemu Opeidtivo, ha-
cen que su uso quede resfringido @ un némero limitodo de centros de-
célculo. El SYMAP tiene su mux1mo interés parg los centros de cédlcu-
lo de unlver31dades y centros of1c1ales de qdmlnlsirac1on, urbqnlsma,

etc.
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9.~ Descripcién comparativa del IMMAP.

El sistema IMMAP es un sistema para la obtencidn de mapas temdti-

‘cos mediante sombreados, reclizados con la impresora del ordenador.:

Un& de las principdleéJcardctéristiéas del -IMMAP es que na se
requieren conocimientos de progrqm0016n por porte del USUerO, las nor-
mas para la cnd1f1cuc10n de los flcheros base son sencillas. Bdsica-
mehte realiza los "shqded maps"” del 51stemu GRIDS vy los conformunt
’mups" del SYMAP con lao dlferen01u de que el tlempo requerldo para ‘
la confecclén del mopa es notablemeﬂte 1nfer10r, dlferen01a gue se hu—

‘ce mcs pctente cuanto mayor es el tamafio del mapa.

" El programa de-mdpifitaciéh ha de ser bﬁicmétrico, esto.és ha de
preveer la entrada de determinada informacidén en forma de pardmetros,

que podrén varior, o no, de un mopa a otro.
Los principales pordmetros son:

'a) Identlflc3010n de ld vqucble o mapzflcor._“
~b) Definicién de los intervalos de clase de la varlable a maplfl—
‘car y el simboleo, de’ sowbreado, agsociado @ cada uno de los in-
tervalos. ‘ -
c) Impresién de los ebédiges. Se indicafé si ée desea, o ho la im-
presidén del cédige de cada una de lus zonas, en que se ha divi-
dido el érea o mopificar. |
d) T{tulosly_literoleso ESte'pﬁrémafro permite la inclusidn del
titulo del mopa, de comentarios, leyendas etc. en cualquiei Ty~

gar del ﬁdpc,
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' Adémés deberd introducirse como pardmetros el tipo de sombrddo
discontinuo que se desea y una tarjeta indicundo el final de las fi-
‘chus paramétricas del mdp& correspondiente. En el caso de que falten
determinados pardmetros, el sistema asume determinados valores stan-

',dqrd;-sin emharge la omisidn de_los,dds primeros pordmetros originag

un error, no imprimiéndose el mapa.

El IMMAP estd concebido como un sistema que permlta la represen-—
‘tacién graflca de los resultodos obtenldos en encuestas estadisticas,
procesos de tobulacién etc. teniendo muy presente que sélo mapifica,
no realizando ﬁingﬁn céleulo estadistico, que corren a cuenta del usﬁq#

rio.

Esté.diseﬁudo de forma que puedan mupificdrse hasta un total de
noventa varicbles en una miémq pasada, esto es, efectuando una sola
carga de los f;dherbs que utiliza el siéfema, lo que permite que el
costo de coda mapa reéuite.reﬁtable frente a una realizqciénvmonudl.
Por-ﬂltimo; el IMMAP es un sistema cuyos requerimientos de memoria
son minimos, lo que hace_qué,puedd'ser vtilizado por la mayoria de
centros deAcélculo. El hecho de estar implemeniado en el lenguaje
Cobol hace de él un sistema indepehdienfe de la méquina en que va @
ser procescdo, en el peor de los casos las mﬁdfficaciones para adop-

turlo o un modelo determinado de oxdenador son minimas.
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Prycbas realizodos con el sistema GRIDS

Como prueba del sistemu GRIDS se efectud la impresién de un totel
de cuotro mapas. El proceso se llevé o cabo en uﬁ'ﬁrdenqdor_IBM modelo
360-40 con 80 Kbytés:de memoria Centrolldispdnible. Lo duracién del
-proceso fue oproximadamente de uno hora de ordenador, lo.qﬁe supene un
tiempo medio por mapa de 15 minutos, téniendd en cuente las dimensiones

‘del mapa (6 hojas ordenudo:) el coste resulta elevado.

El tipo de mapa obtenido corresponde a ios "shaded mops™ o mapos
de sombreados, en cada mapa se.indico el sombreado correspondienté «
cada intervalo asi como el nimero de celdas que caen dentro del miémo.
El,hémero.totul-de'observapiones asciende a 950 y el de celdas impre-

'sas pox mapa o 320.

La escala del mapa base utilizado era de 10200 y teniendo en cuen-
ta que coda celda consta de 5 caracteres horizontales por tres vertice

~ les, resulta que el tamafio real de.ccdd celda es de unos 128 m,

El sistemo egrege cutométicamente todas las observacicnes gue caen

dentro de una misma celda:

MAPA 1

En este mapa se he representado el nimero de edificios por celda,
correspondiendo el valor méximo o 45 edificios. En la leyenda que figu
ra ol pié del mapda, se indican los limites inferior y superior de cada
.intervalo, el sombreado aseciodo al mismo, asi como el nﬁme;o de celdas.

que caen dentre de cadu intervelo.
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MAPA 2 .

Este mapa representa el numero de habltcntes pox celdu. El tomafio

~de las celdas es el mismo gue en el caso anterlor.

MAPA 3.

En este mapa lo variable es el nimexo de v1V1endas por celdu, puede

observarse que el valer minimo dorresponde g 11 v1v1endas_y el méximo

a 68.

MAPA 4

- En este mapa se ho representado el total de ingresos por celda.

En todos los caosos los valores utilizodos son ficticios.



A CONSORCIO -
-4 DE INFORMACION

. Y DOCUMENTACION
* DE CATALUHA

{Antes denaminadn Comisidn Mixls de Courdivanton Estedistive) -

- PRUEBAS DEL SISTEMA SYMAP



!
I

e CONSOREIO

DE INFORMACION

.. Y DOCUMENTACION
»» DE CATALURA-

[Antos dear inede Comisian Mixta de Coordinacian Estadisiical

Pruebas realizadas con el sistema SYMAP

Pare la puesta a pinto del sistema SYMAP se utilizé un plono del
Area Metrppolitana de Barcelona « gscolo'l:lOO.QOO; Las coordenados
de los vértices del perimetro del érea a mupificqr, se midieron con
relacién gl vértice superior izquierdo del mapa, inicialmeﬁté eh'éoqﬁ :
denadas impresora y posteriormeﬁte'en mm, con el fin de aumentur la

~exuct1tud en el supuesto de Ump110010n de determinados zonas (mun1c:-

pio de. Burcelonu p. ejm.).

En una primera prueba se iﬁtrodujeron como;dutos ocho velores,
correspondientes o ocho puntos distr%buidos por toda el érea a mapi-
ficar, con el fin de-obser§qr el tiempo empleado en el célculo e
‘interpolocidn de los datos. El tiempo total empleddo en el célculo e
impresidén del mapo fue de doce minutos. En sucesivas pruebas el nime
ro de puntos-datos vtilizados se uumenté o cincuenta, haciéndolnsl
coincidir con cincuenta centroides de otros tantos municipios. La
variable cuyo mapificacidn se'udjunta es el ratio empleo«pobiacién.
Se realizaron diversas-pruébus variaonde la escala del mapa dé salida.
En la confeccidn del mopa originél ¢l sistema invirtidé un tieﬁpa de
16" 4 minutos. En la reallzac1on del mapu a escola mitad el tiempo se
redU]O a 6 minutos y por ultlmo, empled solamente 1'4 mlnutos en la

impresidn del mapu o escala un cuarto del original.

En el mopa 1 -se ha representado el ya mencienudo antericrmente
ratio empleo~-poblacién, este mapa pertenece al tipo "contour maus" o
mapas de isolineos, habiéndose introducido como puntos-dato los valo
res de éincuenta municipics. El ndmsro de intervalos Qtilizudcs fue

-de 10.
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. El mapa 2 es und reproduccidn o escola 1/2 del anterior, siendo
interesante destocar que la reduccién de tiempo ulconza cerca del
60%, asi como, que por los dimensiones del mismo es el tamofio iddéneo

para ser utilizoado en cualquier publicacidn.

El mapa 3 se ha obtenido por reduccidén-del originel o una cudarta
parte aproximadamente, el nlmeroc de intervalos de clase se redujo

ogsimismo o cuatro.
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